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통신형 리모트 입출력 모듈 사용 설명서 _ ModbusRTU 

ver 1.8_2011.09.01 

 

 

  KM6013   2CH RTD Input  (2채널 RTD 입력 ) 

  KM6015   8CH Analog Input  (8채널 아날로그 입력 ) 

  KM6021   Analog Output  (절연 전류[1]/전압[1] 출력 ) 

  KM6023   4CH Analog Output  (4채널 절연 전류 출력 ) 

  KM6024   4CH Analog Output Digital Input  (절연 전압 출력[4]/ 디지털 입력[7] ) 

  KM6026   8CH Analog Output  (8채널 절연 전압 출력 ) 

  KM6050   Digital Input/Output  (디지털 입력[7]/출력[8] ) 

  KM6052   Isolate Digital Input  (절연형 디지털 입력[6+2] ) 

  KM6053   16CH Digital Input  (디지털 입력[16] ) 

  KM6056   15CH Isolated Output  (절연형 디지털 출력[15] ) 

  KM6060   Relay Output Digital Input  (릴레이 출력[4]/ 디지털 입력[4] )  

  KM6063   8CH Relay Output  (릴레이 출력[8] ) 

  KM6070   SSR Output Digital Input  (SSR 출력[4]/ 디지털 입력[4] ) 

  KM6073   8CH SSR Output  (SSR 출력[8] ) 

  KM6080   Counter/Frequency Input  (카운터[2]/주파수[2] 입력) 

 

통신 모듈의 일반적인 사양 

 전원 : +9V ~ +30V 

 통신 : RS485  2선식  통신 라인의 써지에 대한 보호회로 내장 

통신속도(bps) : 1200, 2400, 4800, 9600, 19.2K, 38.4K, 57.6K, 115.2K 

모듈 내부 워치독 타이머 : 250ms 

  전원 리셋 : 4.63V 

 호스트 위치독 기능 : 100 ms ~ 6553.5sec(설정단위 100ms) 

  

통신 모듈의 전원 및 통신선 연결도 
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KM2 활용법 

 KM2는 기산시스템 통신형 입출력 장치의 통신설정, 아날로그 모듈의 Offset조정, 

 입출력 테스트 등을 수행하기 위해 제작된 기산시스템 통신모듈의 테스트 프로그램입니다.  

  

 ModbusRTU, NuDAM, KiBus 모든 프로토콜에 대해 지원됩니다. 

  

 가) 프로그램을 인스톨하고 시작->KISAN->KM2의 생성을 확인합니다.  

 나) KM60xx, KD70xx등을 RS485 컨버터를 이용하여 해당 컴퓨터에 연결합니다.  

 다) 연결된 KM60xx 또는 KD70xx에 전원[+9V ~ +30VDC]을 인가합니다.  

 라) 프로그램을 실행 시킵니다. 

  

 통신포트->포트열기 또는 전화기 아이콘을 선택합니다. 

 

 

구매한 제품은 모두 1

번으로 설정되어 있습

니다.  같은 번호가 있

는 경우 원활한 통신이 

이루어지지 않습니다. 

처음에는 1대씩 

연결하여 ID를 부여하

시기 바랍니다. 
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해당 프로토콜과 통신사양을 선택한 후 포트열기 합니다. 

초기 모든 제품은 9600, 8bit,None,1Stop를 설정되어 출하됩니다.  

 ********** ModbusRTU의 경우 Parity가 None인 경우 2Stop이 되는 것이 규정이지만 현장에서  

 None,1Stop 을 희망하는 경우가 많아 기산시스템 제품에서도 None, 1Stop 설정을 지원해 드리고  

있습니다.  일반적으로 상위 프로그램에서의 1Stop와 2Stop의 설정차이는 거의 없어 무관하게  

사용하실 수 있습니다. 단 시스템에 설치하실 경우 1Stop과 2Stop의 차이가 있을 수 있으니  

정확하게 설정하여 사용하시기 바랍니다. 

 

I/O모듈->모듈 찾기 또는 돋보기 아이콘을 선택합니다 

 

 

 

 모든 제품이 1번으로 출하되기 때문에 초기에 찾지 못하면 정지 후  

모듈 찾기를 다시 실행해 주시기 바랍니다.  
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연결된 KM6021에게 사용 Address와 통신 사양을 설정합니다.  

 예를 들어 Address=3, 통신속도 9600으로 설정할 경우입니다. 

 

  

 희망하는 통신 ID, 통신속도 등 통신 사양을 설정하고 설정 버튼을 선택합니다.  

 설정 후 다시 찾기를 할 경우 통신 속도가 변경된 경우에는 포트 열기를 다시 수행해야 합니다.  
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 제품의 제어 및 설정 화면 

KM6013은 PT100 또는 PT1000 입력 2채널입니다. 

 

 

 Offset 설정은 사용설명서를 충분히 체크하시고 수행하시기 바랍니다. 

 

온도센서에 의한

현재 측정 온도 
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온도센서의 실측 

현재 저항값 

KM6013의 Offset 조정이라 함은

부착되어 있는 센서의 저항값과

측정 저항값이 동일하도록 설정

해 주는 과정을 의미합니다. 

100Ω을 Pt100 연결방법으로

단자대에 부착하고 Offset 조정

을 하여 실측 저항값이 10000 

이되도록 설정합니다. 
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 Offset 조정  

 1. 사용하고자 하는 저항의 정확한 저항값을 측정합니다. [Pt100-100Ω, Pt1000-1kΩ] 사용권장 

 2. 선택한 저항을 RTD 연결 방법과 동일하게 입력 단자에 연결합니다. 

 3. 약 1분 정도 기다립니다. – 저항측정에서 안정화 시간을 확보하기 위해서 입니다. 

 4. 저항값을 읽습니다. 연결된 저항과의 오차를 계산합니다. 

 5. Offset Enable 버튼을 선택합니다. 

 6. 표시된 저항값이 연결된 저항과 동일한 값을 가지도록 +- 값으로 Offset을 설정합니다. 

 다음은 저항 100옴과 1K옴을 연결된 상태에서 0℃를 나타내는 화면입니다. 

  

 

 [주의 6013의 그림은 ModbusRTU[new]의 프로토콜에서 이용한 그림입니다.] 
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 KM6015는 아날로그 8채널 입력을 지원합니다. 

 

 

 KM6015의 아날로그 변환값은 입력 레벨에 관계없이 0x0000 ~ 0xFFFF 을 나타내는데 이를  

 입력 레벨 5V로 연상할 때와 20mA로 연산할 때 서로 다른 값을 가지게 됩니다. 전압, 전류 표시 

 방법은 입력 레벨의 설정에 따라 선택하여 현재의 입력값을 표시할 수 있습니다. 

  

 Calibration  

 1. 새로운 입력레벨을 선택할 경우, 새로운 기준값을 설정해 주면 보다 정확한 아날로그  

변환 값을 얻을 수 있습니다.  

 2. 새로운 기준값을 설정해 주는 과정을 Calibration이라고 표현합니다. 

 3. 입력에 따른 기준값을 설정해 주기 위해서는 우선 정밀한 입력 기준값을 KM6015의 1번 채널에  

  인가해야 합니다.  

 4. Calibration Enable 버튼을 선택하고, 새로운 입력 레벨을 선택합니다.  

 5. Calibration Enable 버튼을 다시 한번 선택하여 Calibration 단계  1을 확인합니다. 

 6. 해당 단계를 수행하고 버튼을 선택합니다. 순차적으로 수행해야 정상적으로 동작합니다.  

 7. 단계 5의 최대값이라 함은 예를 들어 입력레벨을 ±1.25V였다면 최대값은 1.25V이므로 5단계에서 

  1번 아날로그 입력에 +1.25V를 인가합니다.  

 

 

 

 

아날로그 변환값  

10진 표현 

Calibration 단계
아날로그 변환값  

16진 표현 
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KM6021은 전류1채널, 전압 1채널 출력을 지원합니다.  

 

 

 

 

 

 Offset 설정하기  

 1. 전류 출력 +-단에 정밀한 250Ω을 부착합니다. 

 2. 전류 전압을 최대 출력값인 20mA, 10V의 출력으로 합니다.  

 3. Offset 조정이 가능하도록 Offset Enable 버튼을 선택합니다. 

 4. 멀티미터를 이용하여 출력단의 전압을 측정합니다. 

 5. 멀티미터 값이 5V[전류출력단], 10V[전압출력단]가 되도록 Offset을 설정합니다. 

 * Slew Rate는 전류, 전압의 반응속도를 의미합니다. 
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 KM6023은 20mA전류 출력 4채널을 지원합니다. 

 

 

 

 

 Offset 설정하기 

 1. 우선 전류출력 단자에 정밀한 250Ω 부착합니다. 

 2. 전류 출력을 20mA로 설정, 출력합니다. 

 3. Offset 조정이 가능하도록 Offset Enable 버튼을 선택합니다. 

 4. 출력전압이 5V가 되도록 Offset을 설정합니다. 

 * Slew Rate는 전류의 반응속도를 의미합니다.. 
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 KM6024은 ±10V출력 4채널과 디지털 입력 7채널 지원합니다. 

 

 

 Offset 설정하기  

 1. 전압 출력을 +10V로 설정하고 Offset 설정모드 선택합니다. 

 2. 출력이 +10V가 되도록 해당 Offset을 설정합니다. 

 3. Offset 설정모드 해제하고 전압출력을 -10V로 설정합니다. 

 4. Offset 설정모드 선택합니다. 

 5. 출력이 -10V가 되도록 해당 Offset을 설정합니다. 

 * Slew Rate는 전압의 반응속도를 의미합니다.  
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 KM6026은 +10V 전압출력 8채널을 지원합니다. 

 

 

 

  

Offset 설정하기  

1. Offset 조정이 가능하도록 Offset Enable 버튼을 선택합니다. 

 2. 전압 출력을 +10V로 설정하고 Offset 설정모드 선택합니다.  

 3. 출력전압이 +10V가 되도록 해당 Offset을 설정합니다. 

 * Slew Rate는 전압의 반응속도를 의미합니다.  
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KM6050은 디지털 입력 [7채널]/ 디지털 출력 [8채널] 입니다. 

 

 

 

KM6050의 입출력 구조 

 

KM6050의 입력은 일반적으로 버튼 입력으로 사용 

하고 출력은 LED출력이나 작은 용량[250mW이하]의 

릴레이 구동용으로 사용됩니다.  
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 KM6052 입력 상태를 나타냅니다.  

 

KM6052 포토커플러 입력 

양방향 포토커플러를 사용했기 때문에 +- 입력에 관계없이 

DC, AC 24V입력 사양 영역에서  

사용 가능합니다.  

 

 

 

 KM6053은 16채널 디지털 입력입니다. 

 

 

내부에 1K옴의 풀업 저항이 부착되어 있습니다. 그림의 S/W가 OPEN 된  

경우와 전압 [최대 +30V]가 인가된 경우와 동일 한 조건이 됩니다.  

 

버튼 입력으로 사용하는 경우에는 시스템 GND와 DIx를 버튼 양단에 연결해

서 사용하게 됩니다.  

전원을 DIx에 연결해 사용할 경우 시스템의 GND를 기준으로 0.8V미만은  

LOW로 3V이상은 HIGH 인식합니다.  

  

 센서의 입력이 멀리 떨어져 있는 경우 오류가 발생할 수 있으니 센서를 KM6053에 가까운 거리에  

 설치하여 사용하시기 바랍니다. 
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 KM6056은 16채널 디지털 출력입니다. 

 

 

 

 

ExtGND를 기준으로 제어 신호를 생성할 때 사용합니다.   

[최대 신호전압 +24VDC] 

외부 컨트롤러의 입력신호를 제어할 때 유용합니다.  

 

 

 

 

 

 

KM6060, KM6070은 동일한 입출력 구조를 가지고 있습니다. 단 KM6060은 릴레이 출력이고 KM6070 

 은 220VAC용 SSR[Solid State Relay] 출력 형태입니다.  
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 KM6060, KM6070 출력 

 

 

포토커플러 입력은 그림과 달리 Ext24V의 공통 단자에 +V또는 GND를 연결할 수 있도록  

양방향 포토커플러를 사용했습니다.  

 

KM6070에서도 양방향 포토커플러를 사용했습니다. SSR은 AC전원에서만 동작합니다.  

KM6063, KM6073은 동일한 입출력 구조를 가지고 있습니다. 단 KM6063은 릴레이 출력이고 KM6073 

 은 220VAC용 SSR[Solid State Relay] 출력 형태입니다.  

KM6063, KM6073 출력 
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 KM6080  

 

 

 

 KM6080 Tr 출력 
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Modbus RTU  

본 사용 설명서는 KM60xx에 적용된 기능(0x03, 0x04, 0x05, 0x06, 0x10)에 대해서만 설명했습니다. 보다 

상세한 내용을 참조하시고자 한다면 http://www.Modbus-IDA.org에서 Modbus 관련 자료를 다운받아 사

용하시기 바랍니다.  

참조 : MODBUS APPLICATION PROTOCOL SPECIFICATION v1.1a 

제품 테스트 및 시험 

 

 Modbus Poll Version4.2.2를 이용했습니다.  

 

프로그램 실행화면  
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 Setup->Read/Write Definition 메뉴에서 접근하고자 하는 메모리 영역을 선택합니다.  

 Slave ID : 통신모듈의 국번을 의미합니다.  

 Function : 사용하고자 하는 함수입니다. 다음의 ModbusRTU  프롤토콜에서 설명되는 함수를 의미 

    합니다.  

 Address : 읽고자 하는 메모리의 시작번지 입니다.  

 Quantity : 읽고자 하는 메모리의 수입니다.  

    위 예는 0번지에서부터 8개의 영역을 읽어오는 설정입니다. 

 Scan Rate : 읽고자 하는 데이터를 자동 업데이트 하는 시간 주기입니다.  

 

 

 Modbus Poll는 Modbus RTU, Modbus ASCII, Modbus TCP/IP 프로토콜을 지원합니다.  

 KM60xx 통신형 입출력 모듈은 Modbus RTU를 지원하므로 Serial Port, RTU를 선택합니다.  

 TCP/IP를 이용하면 기산시스템의 Modbus TCP/IP Gateway KG30M 테스트가 가능합니다. 

 연결되어있는 통신포트와 설정을 선택합니다.  

 Modbus RTU 프로토콜에서의 통신설정은 다음과 같이 규정되어있습니다. 

 

 초기설정은 8bits, even parity, 1stop를 권장하고 있습니다. 하지만 KM60xx시리즈는 일반적인 경향 

 에 따라 8bit, no parity, 2stop을 초기값으로 설정되어있습니다.  



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 21

 *참고 : Modbus RTU에서는 1바이트의 구성을 11bits로 규정하고 있습니다.  

   8bits, no parity, 1sotp 설정은 규정을 벗어난 설정입니다. 하지만 8bits, no parity에서  

   1stop과 2stop은 일반적으로 동일한 설정이라고 생각해도 무난합니다.  

 

 위에서 표시되는 데이터는 KM60xx 모든 모듈에 공통적으로 적용되는 공통영역입니다.  

 0번지는 모듈의 국번 

 1번은 모듈의 통신설정상태입니다. 

 2번은 … 후반부에 있는 메모리 표를 참조하시기 바랍니다.  

 

 변경하고자 하는 영역을 더블클릭 하면 Write Single Register 창이 뜨는데 함수 0x06, 0x10의  



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 22

 함수를 활용할 수 있다. 단 각 영역에서 지원 되는 함수가 제한되므로 각 모듈에 대한 사용  

 설명서를 참조하시기 바랍니다.  

 

 

 위 그림은 KM6026 8채널 아날로그 출력 모듈의 출력 값을 지령하기 위한 설정입니다.  

 즉 0x0260 [십진수 608]를 선택 번지로 선택하고 연속으로 8채널을 선택합니다.  

 *주의 : KM6026의 함수3, Read Holding Register는 아날로그 출력을 지령하는 영역이기 때문에  

  쓰기 읽기가 가능하지만, 함수4 Read Input Register는 아날로그 출력 값을 읽어오는 영역이기 

  때문에 읽기 명령만 가능하고 쓰기는 불가합니다. 즉 각 모델에 따라 쓰기 읽기 영역이 다르기 

  때문에 사용설명서를 참조하여 사용하시기 바랍니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 23

KM6013  2CH RTD Input  (8채널 아날로그 입력 ) 

 

1 :  

2 :  

3 :  

4 :  

5 :  

6 : *DEF  모듈 초기화 입력 

7 : (Y) DATA+  RS485 Positive signal 

8 : (G) DATA-  RS485 Negative signal 

9 : (R)+Vs  Power +9V ~ +30V 

10 : (B) GND GND 

 

11 : IEX0+  전류 출력 + 

12 : SE0+  온도센서 입력 + 

13 : SE0-  온도센서 입력 - 

14 : IEX0-  전류 출력 - 

15 : GND  GND 

16 : IEX1+  전류 출력 + 

17 : SE1+  온도센서 입력 + 

18 : SE1-  온도 센서 입력 - 

19 : IEX1-  전류 출력 - 

20 : GND  GND 

 

아날로그 입력  

 2CH RTD 입력 : Pt100 or Pt1000 선택 주문 가능 

1. Pt100  

2. Pt1000 

 

KM6013 구성도 

 

 

KM6013 외부 연결도 

 

 

 

 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 24

KM6013 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

읽기쓰기 영역 0x03, 0x06,0x10 40305 ~ 40312  (0x0130 ~ 0x0137) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

읽기 영역 0x04 30305 ~ 30315  (0x0130 ~ 0x013A) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 25

KM6015  8CH Analog Input  (8채널 아날로그 입력 ) 

 

1 : Vin5+  5번 아날로그 입력 + 

2 : Vin5-  5번 아날로그 입력 – 

3 : Vin6+  6번 아날로그 입력 + 

4 : Vin6-  6번 아날로그 입력 – 

5 : Vin7+  7번 아날로그 입력 + 

6 : Vin7-  8번 아날로그 입력 – 

7 : (Y) DATA+  RS485 Positive signal 

8 : (G) DATA-  RS485 Negative signal 

9 : (R)+Vs  Power +9V ~ +30V 

10 : (B) GND GND 

 

11 : Vin0+  0번 아날로그 입력 + 

12 : Vin0-  0번 아날로그 입력 – 

13 : Vin1+  1번 아날로그 입력 + 

14 : Vin1-  1번 아날로그 입력 – 

15 : Vin2+  2번 아날로그 입력 + 

16 : Vin2-  2번 아날로그 입력 – 

17 : Vin3+  3번 아날로그 입력 + 

18 : Vin3-  3번 아날로그 입력 – 

19 : Vin4+  4번 아날로그 입력 + 

20 : Vin4-  4번 아날로그 입력 – 

 

아날로그 입력  

 8CH 아날로그 절연 입력 : 설정에 따라  

+10V, +5V, +1V, +500mV, +150mV, +20mA 

±10V, ±5V, ±1V, ±500mV, ±150mV, ±20mA 입력이 가능합니다. 

 

KM6015 구성도 

 

 

KM6015 외부 연결도 

 

 

 

 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 26

KM6015 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

읽기쓰기 영역 0x03, 0x06,0x10 40337 ~ 40344  (0x0150 ~ 0x0157) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

읽기 영역 0x04 30337 ~ 30344  (0x0150 ~ 0x0157) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

KM6015 활용 방법 

  

20 40337 번지에서 신호 입력레벨을 설정합니다.  

 2. 30337 ~ 30344번지에서 현재의 아날로그 변환 값을 확인합니다.  

 3. 전류 0~20mA 입력전용 주문시에는 내부에 250옴(1%)를 부착하여 출시합니다.  

4. 각 채널의 샘플링 주기는 800ms 입니다.  

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 27

KM6021   Analog Output  (전류[1]/전압[1] 출력 ) 

 

 

1 : +IOUT Positive Current Output 

2 : -IOUT Negative Current Output 

3 : +VOUT Positive Voltage Output 

4 : -VOUT Negative Voltage Output 

5 : NC 

6 : *DEF     Initial state setting  

7 : (Y) DATA+  RS485 Positive signal 

8 : (G) DATA-  RS485 Negative signal 

9 : (R) +Vs  Power +9V ~ +30V 

10 : (B) GND GND 

 

 

 

 

 

 

전류 출력 : 0~20mA 또는 4~20mA 

전압 출력 : 0~ +10V 

샘플링 주기 : 100ms 

전류 가감률 : 0.125mA/sec ~ 128mA/sec 

전압 가감률 : 0.0625V/sec ~ 64V/sec 

 

KM6021  구성도 

 

 

KM6021 외부 연결도 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 28

KM6021 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

읽기쓰기 영역 0x03, 0x06,0x10 40529 ~ 40535  (0x0210 ~ 0x0216) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

읽기 영역 0x04 30529 ~ 30530  (0x0210 ~ 0x0211) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

KM6021 활용 방법 

KM6021의 주요 기능은 전류 0~20mA 출력과 전압 0~10V 출력입니다.  

KM2 설정프로그램을 이용하여 출력의 Offset설정이 가능합니다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 29

KM6023   4CH Analog Output   (절연 4채널 전류 출력 ) 

1 : NC 

2 : NC 

3 : NC 

4 : NC 

5 : NC 

6 : NC 

7 : (Y) DATA+ RS-485 series signal, positive 

8 : (G) DATA- RS-485 series signal, negative 

9 :(R) +Vs Power supply, +10V~+30V 

10 : (B) GND Power supply Ground 

11 : OUTA+ Current Output A Terminal 

12 : OUTA- 아날로그 그라운드 Terminal 

13 : OUTB+ Current Output B Terminal 

14 : OUTB- 아날로그 그라운드 Terminal 

15 : OUTC+ Current Output C Terminal 

16 : OUTC- 아날로그 그라운드 Terminal 

17 : OUTD+ Current Output D Terminal 

 

          18 : OUTD- 아날로그 그라운드 Terminal 

          19 : NC 

          20 : NC 

 

전류 출력 : 0~20mA  

전류 가감률 : 0.125mA/sec ~ 128mA/sec 

 

KM6023  구성도 

 

 

KM6023 외부 연결도 

 

 

KM6023 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 0x0000 ~ 0x0007 

읽기쓰기 영역 0x03, 0x06,0x10 0x0230 ~ 0x0238 

읽기 공통영역 0x04 0x0000 ~ 0x0002 

읽기 영역 0x04 0x0230 ~ 0x0233 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

KM2 설정프로그램을 이용하여 출력의 Offset설정이 가능합니다. 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 30

KM6024   4CH Analog Output Digital Input  ( 전압 출력[4]/ 디지털 입력[7] ) 

1 : DI4 Digital input channel 4 

2 : DI3 Digital input channel 3 

3 : DI2 Digital input channel 2 

4 : DI1 Digital input channel 1 

5 : DI0 Digital input channel 0 

6 : *DEF Initial state setting 

7 : (Y) DATA+ RS-485 series signal, positive 

8 : (G) DATA- RS-485 series signal, negative 

9 : (R) +Vs Power supply, +9V~+30V 

10 : (B) GND Ground 

11 : VOUTA+ Voltage Output A Terminal 

12 : AGND 아날로그 그라운드 Terminal 

13 : VOUTB+ Voltage Output B Terminal 

14 : BGND 아날로그 그라운드 Terminal 

15 : VOUTC+ Voltage Output C Terminal 

16 : CGND 아날로그 그라운드 Terminal 

17 : VOUTD+ Voltage Output D Terminal 

          18 : DGND 아날로그 그라운드 Terminal 

          19 : DI6 Digital input channel 6 

          20 : DI5 Digital input channel 5 

 

전압 출력 : -10V~ +10V (아날로그 그라운드을 기준으로) 

샘플링 주기 : 100ms 

전압 증가감률 : 0.125V/sec ~ 128V/sec 

디지털 입력  

· Channel numbers : 7 

· Logical level 0 : 0 ~ +1V maximum  

· Logical level 1: +3.5V~30V( 또는 OPEN) 

 

 

KM6024  구성도 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 31

KM6024 외부 연결도 

 

KM6024 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

디지털 입력 0x02 10577 ~ 10583  (0x0240 ~ 0x0246) 

읽기쓰기영역 0x03, 0x06,0x10 40577 ~ 40585  (0x0240 ~ 0x0248) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

읽기 영역 0x04 30577 ~ 30581  (0x0240 ~ 0x0244) 

34673  (0x1240) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

KM6024 활용 방법 

KM6024의 주요 기능은 전압 –10V~+10V 출력입니다.  

KM2 설정프로그램을 이용하여 출력의 Offset설정이 가능합니다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 32

KM6026   8CH Analog Output   (절연 8채널 전압 출력 ) 

1 : OUTF+ Voltage Output F Terminal 

2 : OUTF- 아날로그 그라운드 Terminal 

3 : OUTG+ Voltage Output G Terminal 

4 : OUTG- 아날로그 그라운드 Terminal 

5 : OUTH+ Voltage Output H Terminal 

6 : OUTH- 아날로그 그라운드 Terminal 

7 : (Y) DATA+ RS-485 series signal, positive 

8 : (G) DATA- RS-485 series signal, negative 

9 :(R) +Vs Power supply, +10V~+30V 

10 : (B) GND Power supply Ground 

11 : OUTA+ Voltage Output A Terminal 

12 : OUTA- 아날로그 그라운드 Terminal 

13 : OUTB+ Voltage Output B Terminal 

14 : OUTB- 아날로그 그라운드 Terminal 

15 : OUTC+ Voltage Output C Terminal 

16 : OUTC- 아날로그 그라운드 Terminal 

17 : OUTD+ Voltage Output D Terminal 

 

          18 : OUTD- 아날로그 그라운드 Terminal 

          19 : OUTE+ Voltage Output E Terminal 

          20 : OUTE- 아날로그 그라운드 Terminal 

 

전압 출력 : 0V ~ +10V  or 0V ~+5V [주문시 선택사항] 

전압 증가감률 : 0.125V/sec ~ 128V/sec [ 설정프로그램으로 설정 가능] 

 

KM6026  구성도 

 

 

KM6026 외부 연결도 

 

 

KM6026 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 0x0000 ~ 0x0007 

읽기쓰기 영역 0x03, 0x06,0x10 0x0260 ~ 0x026F, 0x1260 

읽기 공통영역 0x04 0x0000 ~ 0x0002 

읽기 영역 0x04 0x0260 ~ 0x0267 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요 

KM2 설정프로그램을 이용하여 출력의 Offset설정이 가능합니다. 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 33

KM6050   Digital Input/Output  (디지털 입력[7]/출력[8] ) 

1 : DO 7 Digital output channel 7 

2 : DO 6 Digital output channel 6 

3 : DO 5 Digital output channel 5 

4 : DO 4 Digital output channel 4 

5 : DO 3 Digital output channel 3 

6 : *DEF Initial state setting 

7 : (Y) DATA+ RS-485 series signal, positive 

8 : (G) DATA- RS-485 series signal, negative 

9 : (R) +Vs Power supply, +9V~+30V 

10 : (B) GND Ground 

11 : DO 2 Digital output channel 2 

12 : DO 1 Digital output channel 1 

13 : DO 0 Digital output channel 0 

14 : DI 0 Digital input channel 0 

15 : DI 1 Digital input channel 1 

16 : DI 2 Digital input channel 2 

17 : DI 3 Digital input channel 3 

           18 : DI 4 Digital input channel 4 

           19 : DI 5 Digital input channel 5 

           20 : DI 6 Digital input channel 6 

 

디지털 입력  

· Channel numbers : 7 

· Logical level 0 : 0 ~+1V maximum 

· Logical level 1: +3.5V~30V ( 또는 OPEN) 

· Pull up resister : 10KW 

· Maximum current : 1mA 

디지털 출력 

· Channel numbers : 8 

· Output characteristic : open collector transistor 

· Maximum current sink : 50mA 

 

KM6050  구성도 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 34

KM6050 외부 연결도 

 

 

KM6050 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

디지털 입력 0x02 11281 ~ 11287  (0x0500 ~ 0x0506) 

읽기쓰기영역 0x03, 0x06,0x10 41281 ~ 41282  (0x0500 ~ 0x0501) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

읽기 영역 0x04 31281  (0x0500) 

35377  (0x1500) 

쓰기 영역 0x01, 0x05 01281 ~ 01288  (0x0500 ~ 0x0500) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

KM6050 활용 

 1. 가장 일반적인 디지털 입출력 모듈입니다.  

 2. 41281,41282 번지에서는 현재의 출력과 초기&비상시 출력을 WORD로 설정할 수 있습니다.  

 3. 31281번지는 현재의 입력 상태입니다.  

 4. 01281 ~ 01288번지는 출력을 1비트 단위로 출력할 수 있는 번지입니다. 이곳에서의 출력과  

  41281번지에서의 출력핀은 동일합니다. 즉 같은 출력을 WORD단위 또는 BIT단위로 출력하느 

  냐 차이입니다.  

 5.  35377번지는 Synch 입력 명령 시점에서의 디지털 입력상태입니다.  

  40006는 Synch 명령과 관련된 번지입니다.  Synch 입력이란 시스템 모두 같은 시점에서의 입 

  력값을 취하고자 하는 것이기 때문에 일반적으로 Broadcasting 방식으로 명령을 전송합니다.  

  Modbus에서 Broadcasting은 수신 ID를 0으로 설정하면 됩니다. ID=0인 명령은 모든 단말이  

  수신하지만 응답하지 않습니다.     기산시스템 모듈은 40006번지에 대해서만 Broadcasting  

  명령이 가능합니다. 

 6. *DEF 핀은 모듈 초기화 핀입니다. 전원입력시 *DEF와 (B)GND를 쇼트상태로 유지하면 초기화  

  상태로 변경됩니다. 

 

 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 35

KM6052   Isolate Digital Input  (절연형 디지털 입력[6+2] ) 

1 : DI5+ Digital Input Channel 5+ 

2 : DI5 - Digital Input Channel 5 - 

3 : DI6+ Digital Input Channel 6+ 

4 : D.GND Digital Input Ground 

5 : DI7+ Digital Input Channel 7+ 

6 : *DEF Initial state setting 

7 : (Y) DATA+ RS-485 series signal, positive 

8 : (G) DATA- RS-485 series signal, negative 

9 : (R) +VS Power supply, +9V~+30V 

10 : (B) GND Ground 

11 : DI0+ Digital Input Channel 0+ 

12 : DI0 - Digital Input Channel 0 - 

13 : DI1+ Digital Input Channel 1+ 

14 : DI1 - Digital Input Channel 1 - 

15 : DI2+ Digital Input Channel 2+ 

16 : DI2 - Digital Input Channel 2 - 

17 : DI3+ Digital Input Channel 3+ 

           18 : DI3 - Digital Input Channel 3 - 

           19 : DI4+ Digital Input Channel 4+ 

           20 : DI4 - Digital Input Channel 4 - 

 

절연형 디지털 입력 

· Channel numbers : 6 differential channels, 2 single ended 

· Logical level 0 : +1V Max.(양단 전압 차이) 

· Logical level 1: +3.5V ~ +24V(양단 전압 차이) 

 

KM6052  구성도 

 

KM6052 외부 연결도 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 36

KM6052 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

디지털 입력 0x02 11313 ~ 11320  (0x0520 ~ 0x0527) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

읽기 영역 0x04 31313  (0x0520) 

35409  (0x1520) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

KM6052 활용 

 1. 차동 절연형 디지털 입력 모듈입니다.  

 2. 31313번지는 현재의 디지털 입력 상태입니다.  

 3. 35409번지는 Synch 입력 명령 시점에서의 디지털 입력상태입니다.  

  40006는 Synch 명령과 관련된 번지입니다.  Synch 입력이란 시스템 모두 같은 시점에서의 입 

  력값을 취하고자 하는 것이기 때문에 일반적으로 Broadcasting 방식으로 명령을 전송합니다.  

  Modbus에서 Broadcasting은 수신 ID를 0으로 설정하면 됩니다. ID=0인 명령은 모든 단말이  

  수신하지만 응답하지 않습니다.     기산시스템 모듈은 40006번지에 대해서만 Broadcasting  

  명령이 가능합니다. 

 4. *DEF 핀은 모듈 초기화 핀입니다. 전원입력시 *DEF와 (B)GND를 쇼트상태로 유지하면 초기화  

  상태로 변경됩니다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 37

KM6053   16CH Digital Input  (디지털 입력[16] ) 

1 : DI10 Digital Input Channel 10 

2 : DI11 Digital Input Channel 11 

3 : DI12 Digital Input Channel 12 

4 : DI13 Digital Input Channel 13 

5 : DI14 Digital Input Channel 14 

6 :*DEF /DI15 Initial / Digital Input Channel 15 

7 : (Y) DATA+ RS-485 series signal, positive 

8 : (G) DATA- RS-485 series signal, negative 

9 : (R) +VS Power supply, +9V~+30V 

10 : (B) GND Ground 

11 : DI0 Digital Input Channel 0 

12 : DI1 Digital Input Channel 1 

13 : DI2 Digital Input Channel 2 

14 : DI3 Digital Input Channel 3 

15 : DI4 Digital Input Channel 4 

16 : DI5 Digital Input Channel 5 

17 : DI6 Digital Input Channel 6 

           18 : DI7 Digital Input Channel 7 

           19 : DI8 Digital Input Channel 8 

           20 : DI9 Digital Input Channel 9 

 

디지털 입력 

　　Channel numbers : 16 

　　Dry Contact: 

　　 Logical level 0 : close to GND 

　　 Logical level 1 : open 

　　Wet Contact : 

　　 Logical level 0 : +2V max. 

　　 Logical level 1 : +4V ~ + 30V 

디지털 입력 D15는 *DEF와 동일한 핀을 사용합니다. 제품 출하시에는 D15로 설정되어있습니다.  

모듈을 초기화 설정을 위해서는 J2의 점퍼를 2번3번으로 재설정하고, 다시 D15로 사용하기위해서는  

점퍼를 1번2번으로 설정하십시오. 

 

KM6053  구성도 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 38

KM6053 외부 연결도 

 

 

KM6053 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

디지털 입력 0x02 11329 ~ 11344  (0x0530 ~ 0x053F) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

읽기 영역 0x04 31329  (0x0530) 

35425  (0x1530) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

KM6053 활용 

 1. 16채널 디지털 입력 모듈입니다.  

 2. 31329번지는 현재의 디지털 입력 상태입니다.  

 3. 35425번지는 Synch 입력 명령 시점에서의 디지털 입력상태입니다.  

  40006는 Synch 명령과 관련된 번지입니다.  Synch 입력이란 시스템 모두 같은 시점에서의 입 

  력값을 취하고자 하는 것이기 때문에 일반적으로 Broadcasting 방식으로 명령을 전송합니다.  

  Modbus에서 Broadcasting은 수신 ID를 0으로 설정하면 됩니다. ID=0인 명령은 모든 단말이  

  수신하지만 응답하지 않습니다.     기산시스템 모듈은 40006번지에 대해서만 Broadcasting  

  명령이 가능합니다. 

 4. *DEF/DI 15 핀은 DI 15 입력입니다.  또한 내부의 점퍼(J2)의 위치를 변경하여 모듈 초기화  

  핀으로 사용가능합니다. 점퍼 1,2설정은 입력핀, 점퍼 2,3설정은 초기화 핀모드입니다.  

  모듈 초기화를 위해서는 점퍼 2,3상태에서 전원입력시 *DEF와 (B)GND를 쇼트상태로 유지하면 

  초기화 상태로 변경됩니다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 39

KM6056   15CH Isolated Output  (절연형 디지털 출력[15] ) 

1 : DO10 Digital output channel 10 

2 : DO11 Digital output channel 11 

3 : DO12 Digital output channel 12 

4 : DO13 Digital output channel 13 

5 : ExtGND 

6 : *DEF/DO14 Initial/Digital output channel 14 

7 : (Y) DATA+ RS-485 series signal, positive 

8 : (G) DATA- RS-485 series signal, negative 

9 : (R) +VS Power supply, +9V~+30V 

10 : (B) GND Ground 

11 : DO0 Digital output channel 0 

12 : DO1 Digital output channel 1 

13 : DO2 Digital output channel 2 

14 : DO3 Digital output channel 3 

15 : DO4 Digital output channel 4 

16 : DO5 Digital output channel 5 

17 : DO6 Digital output channel 6 

           18 : DO7 Digital output channel 7 

           19 : DO8 Digital output channel 8 

           20 : DO9 Digital output channel 9 

 

절연형 디지털 출력 

　　Channel numbers : 15 isolation common ground output 

　　Output characteristic:open collector transistor 

　　Maximum current sink: 10mA 

 디지털 출력 DO14는 *DEF와 동일한 핀을 사용합니다. 제품 출하시에는 DO14로 설정되어있습니다.  

 모듈을 초기화 설정을 위해서는 JP2의 점퍼를 2번3번으로 재설정하고, 

 다시DO14로사용하기위해서는 점퍼를 1번2번으로 설정하십시오. 

 

KM6056  구성도 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 40

KM6056  외부 연결도 

 

 

KM6056 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

읽기쓰기 영역 0x03, 0x06,0x10 41377 ~ 41378  (0x0560 ~ 0x0561) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

쓰기 영역 0x01, 0x05 01377 ~ 01391  (0x0560 ~ 0x056E) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

KM6056 활용 

 1. 15채널 절연형 디지털 출력 모듈입니다.  

 2. 41377,41378 번지에서는 현재의 출력과 초기&비상시 출력을 WORD로 설정할 수 있습니다.  

 3. 01377 ~ 01391번지는 출력을 1비트 단위로 출력할 수 있는 번지입니다. 이곳에서의 출력과  

  41377번지에서의 출력핀은 동일합니다. 즉 같은 출력을 WORD단위 또는 BIT단위로 출력하느 

  냐 차이입니다. 

 4. *DEF/DO14 핀은 DO14 출력입니다.  또한 내부의 점퍼(JP2)의 위치를 변경하여 모듈 초기화  

  핀으로 사용가능합니다. 점퍼 1,2설정은 입력핀, 점퍼 2,3설정은 초기화 핀모드입니다.  

  모듈 초기화를 위해서는 점퍼 2,3상태에서 전원입력시 *DEF와 (B)GND를 쇼트상태로 유지하면 

  초기화 상태로 변경됩니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 41

KM6060   Relay Output Digital Input  (릴레이 출력[4]/ 디지털 입력[4] )  

1 : DI3 Digital Input Channel 3 

2 : DI2 Digital Input Channel 2 

3 : DI1 Digital Input Channel 1 

4 : DI0 Digital Input Channel 0 

5 : Ext24 External Common +24V 

6 : *DEF Initial state setting 

7 : (Y) DATA+ RS-485 series signal, positive 

8 : (G) DATA- RS-485 series signal, negative 

9 : (R) +VS Power supply, +9V~+30V 

10 : (B) GND Ground 

11 : RL1 NO Relay 1, normal open 

12 : RL1 COM Relay 1, common ground 

13 : RL2 NO Relay 2, normal open 

14 : RL2 COM Relay 2, common ground 

15 : RL3 NO Relay 3, normal open 

16 : RL3 NC Relay 3, normal close 

17 : RL3 COM Relay 3, common ground 

18 : RL4 NO Relay 4, normal open 

19 : RL4 NC Relay 4, normal close 

20 : RL4 COM Relay 4, common ground 

절연형 디지털 입력 

· Channel numbers : 4 

· Common External Voltage : +24 V 

· Input Type : Source Type 

릴레이 출력 

· Channel numbers : 4 relay output 

· Output type : 2 form C channels, 2 form A channels 

· Contact rating : 릴레이 1,2 : 1A/250VAC, 1A/30VDC 

릴레이 3,4 : 0.6A/125VAC, 0.6A/110VAC, 1A/30VDC 

 

KM6060  구성도 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 42

KM6060  외부연결도 

 

KM6060 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

디지털 입력 0x02 11537 ~ 11540  (0x0600 ~ 0x0603) 

읽기쓰기 영역 0x03, 0x06,0x10 41537 ~ 41538  (0x0600 ~ 0x0601) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

읽기 영역 0x04 31537  (0x0600) 

35633  (0x1600) 

쓰기 영역 0x01,0x05 01537 ~ 01540  (0x0600 ~ 0x0600) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

KM6060 활용 

 1. 릴레이 C접점(2), A접점(2), 절연입력(4) 모듈입니다.  

 2. A접점 릴레이 제어  

  제어비트 0인 경우 :       제어비트 1인 경우 :   

 3. C접점 릴레이 제어  

  제어비트 0인 경우 :       제어비트 1인 경우 :   

 4. 41537,41538번지는 현재의 출력과 초기&비상시 출력을 WORD로 설정할 수 있습니다.  

 5. 01537~01540번지는 릴레이 출력을 비트제어하기위한 영역입니다. 

 6. 31537번지는 현재의 디지털 입력 상태입니다. 

 7. 35633번지는 Synch 입력 명령 시점에서의 디지털 입력상태입니다.  

  40006는 Synch 명령과 관련된 번지입니다.  Synch 입력이란 시스템 모두 같은 시점에서의 입 

  력값을 취하고자 하는 것이기 때문에 일반적으로 Broadcasting 방식으로 명령을 전송합니다.  

  Modbus에서 Broadcasting은 수신 ID를 0으로 설정하면 됩니다. ID=0인 명령은 모든 단말이  

  수신하지만 응답하지 않습니다.     기산시스템 모듈은 40006번지에 대해서만 Broadcasting  

  명령이 가능합니다. 

 8. *DEF 핀은 모듈 초기화 핀입니다. 전원입력시 *DEF와 (B)GND를 쇼트상태로 유지하면 초기화  

  상태로 변경됩니다. 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 43

KM6063   8CH Relay Output  (릴레이 출력[8] ) 

1 : RL6 NO Relay 6, normal open 

2 : RL6 COM Relay 6, common ground 

3 : RL7 NO Relay 7, normal open 

4 : RL7 COM Relay 7, common ground 

5 : RL8 NO Relay 8, normal open 

6 :*DEF/ RL8 NO Initial/Relay 8, normal open 

7 : (Y) DATA+ RS-485 series signal, positive 

8 : (G) DATA- RS-485 series signal, negative 

9 : (R) +VS Power supply, +9V~+30V 

10 : (B) GND Ground 

11 : RL1 NO Relay 1, normal open 

12 : RL1 COM Relay 1, common ground 

13 : RL2 NO Relay 2, normal open 

14 : RL2 COM Relay 2, common ground 

15 : RL3 NO Relay 3, normal open 

16 : RL3 COM Relay 3, common ground 

17 : RL4 NO Relay 4, normal open 

           18 : RL4 COM Relay 4, common ground 

           19 : RL5 NO Relay 5, normal open 

           20 : RL5 COM Relay 5, common ground 

 

릴레이 출력 

· Channel numbers : 8 relay output 

· Output type : 8 form A channels 

· Contact rating : 1A/250VAC, 1A/30VDC 

 

KM6063 구성도 

 

KM6063 외부 연결도 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 44

KM6063 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

읽기쓰기 영역 0x03, 0x06,0x10 41585 ~ 41586  (0x0630 ~ 0x0631) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

쓰기 영역 0x01,0x05 01585 ~ 01592  (0x0630 ~ 0x0637) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

KM6063 활용 

 1. A접점 릴레이 6채널 모듈입니다. 

 2. A접점 릴레이 제어  

  제어비트 0인 경우 :       제어비트 1인 경우 :  

 3. 41585,41586번지는 현재의 출력과 초기&비상시 출력을 WORD로 설정할 수 있습니다.  

 4. 01585 ~ 01592번지는 릴레이 출력을 비트제어하기위한 영역입니다.  이곳에서의 출력과 41585 

  번지에서의 출력은 동일합니다. 즉 같은 출력을 WORD단위 또는 BIT단위로 출력하느냐 차이입 

  니다. 

 5. *DEF/ RL8 NO 핀은 RL8 NO 출력입니다. 또한 내부의 점퍼(J2)의 위치를 변경하여 모듈 초기화  

 핀으로 사용가능합니다. 점퍼 1,2설정은 출력핀, 점퍼 2,3설정은 초기화 핀모드입니다.  

  모듈 초기화를 위해서는 점퍼 2,3상태에서 전원입력시 *DEF와 (B)GND를 쇼트상태로 유지하면 

  초기화 상태로 변경됩니다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 45

KM6070   SSR Output Digital Input  (SSR 출력[4]/ 디지털 입력[4] ) 

1 : DI3 Digital Input Channel 3 

2 : DI2 Digital Input Channel 2 

3 : DI1 Digital Input Channel 1 

4 : DI0 Digital Input Channel 0 

5 : Ext24 External Common +24V 

6 : *DEF Initial state setting 

7 : (Y) DATA+ RS-485 series signal, positive 

8 : (G) DATA- RS-485 series signal, negative 

9 : (R) +VS Power supply, +9V~+30V 

10 : (B) GND Ground 

11 : SSR1A  SSR1A, 부하장치 

12 : SSR1B  SSR1A, AC220V 

13 : SSR2A  SSR2A, 부하장치 

14 : SSR2B  SSR2B, AC220V 

15 : SSR3A  SSR3A, 부하장치 

16 : NC  

17 : SSR3B  SSR3B, AC220V 

           18 : SSR4A RSSR4A, 부하장치 

           19 : NC 

           20 : SSR4B RSSR4B, AC220V 

절연형 디지털 입력 

· Channel numbers : 4 

· Common External Voltage : +24 V 

· Input Type : Source Type 

무접점 릴레이 출력 

· Channel numbers : 4 SSR output 

· Output type : 무접점 릴레이 

· SSR : 1A/220VAC 

    

KM6070  구성도 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 46

KM6070  외부 연결도 

 

 

KM6070 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

디지털 입력 0x02 11793 ~ 11796  (0x0700 ~ 0x0703) 

읽기쓰기 영역 0x03, 0x06,0x10 41793~ 41794  (0x0700 ~ 0x0701) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

읽기 영역 0x04 31793  (0x0700) 

35889  (0x1700) 

쓰기 영역 0x05 01793 ~ 01796  (0x0700 ~ 0x0700) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

KM6070 활용 

 AC220V를 사용하는 부하의 스위치 용도로 적합합니다. 

  

 1. AC220V용 SSR출력, 절연입력(4) 모듈입니다.  

 2. 제어비트 1에서 SSR이 Turn On됩니다. 

 2. 41793,41794번지는 현재의 출력과 초기&비상시 출력을 WORD로 설정할 수 있습니다.  

 3. 01793 ~ 01796번지는 SSR 출력을 비트제어하기위한 영역입니다. 이곳에서의 출력과 41793 

  번지에서의 출력은 동일합니다. 즉 같은 출력을 WORD단위 또는 BIT단위로 출력하느냐 차이입 

  니다. 

 4. 31793번지는 현재의 디지털 입력 상태입니다. 

 5. 35889번지는 Synch 입력 명령 시점에서의 디지털 입력상태입니다.  

  40006는 Synch 명령과 관련된 번지입니다.  Synch 입력이란 시스템 모두 같은 시점에서의 입 

  력값을 취하고자 하는 것이기 때문에 일반적으로 Broadcasting 방식으로 명령을 전송합니다.  

  Modbus에서 Broadcasting은 수신 ID를 0으로 설정하면 됩니다. ID=0인 명령은 모든 단말이  

  수신하지만 응답하지 않습니다.     기산시스템 모듈은 40006번지에 대해서만 Broadcasting  

  명령이 가능합니다. 

 6. *DEF 핀은 모듈 초기화 핀입니다. 전원입력시 *DEF와 (B)GND를 쇼트상태로 유지하면 초기화  

  상태로 변경됩니다. 
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KM6073   8CH SSR Output  (SSR 출력[8] ) 

1 : SSR6A  SSR6A, 부하장치 

2 : SSR6B  SSR6A, AC220V 

3 : SSR7A  SSR7A, 부하장치 

4 : SSR7B  SSR7A, AC220V 

5 : SSR8A  SSR8A, 부하장치 

6 :*DEF/ SSR8B Initial/ SSR8A, AC220V 

7 : (Y) DATA+ RS-485 series signal, positive 

8 : (G) DATA- RS-485 series signal, negative 

9 : (R) +VS Power supply, +9V~+30V 

10 : (B) GND Ground 

11 : SSR1A  SSR1A, 부하장치 

12 : SSR1B  SSR1A, AC220V 

13 : SSR2A  SSR2A, 부하장치 

14 : SSR2B  SSR2A, AC220V 

15 : SSR3A  SSR3A, 부하장치 

16 : SSR3B  SSR3A, AC220V 

17 : SSR4A  SSR4A, 부하장치 

           18 : SSR4B  SSR4A, AC220V 

           19 : SSR5A  SSR5A, 부하장치 

           20 : SSR5B  SSR5A, AC220V 

 

 

무접점 릴레이 출력 

· Channel numbers : 8 SSR output 

· Output type : 무접점 릴레이 

· SSR : 1A/220VAC 

 

 

 

KM6073  구성도 
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KM6073 외부 연결도 

 

 
 

KM6073 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

읽기쓰기 영역 0x03, 0x06,0x10 41841 ~ 41842  (0x0730 ~ 0x0731) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

쓰기 영역 0x05 01841 ~ 01848  (0x0730 ~ 0x0737) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

KM6073 활용 

 AC220V를 사용하는 부하의 스위치 용도로 적합합니다. 

  

 1. AC220V용 SSR 출력 모듈입니다. 

 2. 제어비트 1에서 SSR이 Turn On됩니다. 

 2. 41841,41842번지는 현재의 출력과 초기&비상시 출력을 WORD로 설정할 수 있습니다.  

 4. 01841 ~ 01848번지는 릴레이 출력을 비트제어하기위한 영역입니다.  이곳에서의 출력과 41841 

  번지에서의 출력은 동일합니다. 즉 같은 출력을 WORD단위 또는 BIT단위로 출력하느냐 차이입 

  니다. 

 5. *DEF/ SSR8B 핀은 SSR8B 출력입니다. 또한 내부의 점퍼(J2)의 위치를 변경하여 모듈 초기화  

  핀으로 사용가능합니다. 점퍼 1,2설정은 출력핀, 점퍼 2,3설정은 초기화 핀모드입니다.  

  모듈 초기화를 위해서는 점퍼 2,3상태에서 전원입력시 *DEF와 (B)GND를 쇼트상태로 유지하면 

  초기화 상태로 변경됩니다. 
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KM6080   Counter/Frequency Input  (카운터[2]/주파수[2] 입력) 

1 : IN0  Non-isolated input of counter 0 

2 : GATE0  External gate control of counter 0 

3 : GND  Ground for non-isolated input 

4 : IN1  Non-isolated input of counter 1 

5 : GATE1  External gate control of counter 1 

6 : *DEF  Initial state setting 

7 : (Y) DATA+ RS-485 series signal, positive 

8 : (G) DATA- RS-485 series signal, negative 

9 : (R) +Vs Power supply, +9V~+30V 

10 : (B) GND Ground 

11 : GATE1- Negative Ext gate control of counter 1 

12 : GATE1+ Positive Ext gate control of counter 1 

13 : IN1- Differential negative input of counter 1 

14 : IN1+ Differential positive input of counter 1 

15 : GATE0- Negative Ext gate controlof counter 0 

16 : GATE0+ Positive Ext gate control of counter 0 

17 : IN0- Differential negative input of counter 0 

           18 : IN0+ Differential positive input of counter 0 

           19 : DO0 Digital output of channel 0  

           20 : DO1 Digital output of channel 1  

 

카운터 입력 

· Two independent 32 bit counters 

· Input frequency: 100 kHz max. 

· Input mode: Isolated or non-isolated 

· Isolated input level: 

 Logic level 0: +1V max. 

 Logic level 1: +3.5V to +30V 

· Non-isolated input level 

 Logic level 0: 0 to +5V (TTL Level = 0.8V) 

 Logic level 1: 0 to +5V (TTL Levle = 2.4V) 

· Programmable digital noise filter: 100us ~ 6553.5ms( 설정단위 100us) 

· Alarm comparator on each counter 

주파수 입력 

· Range: 1 Hz to 100 kHz 

디지털 출력  

· Output characteristic : open collector transistor 

· Maximum current sink : 100mA 

 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 50

KM6080 구성도 

 

 

KM6080 외부 연결도 

 

KM6080 관련 테이블 

내용 적용 함수 주소 

읽기쓰기 공통영역 0x03, 0x06 40001 ~ 40008  (0x0000 ~ 0x0007) 

읽기쓰기 영역 0x03, 0x06,0x10 42049~ 42064  (0x0800 ~ 0x080F) 

읽기 공통영역 0x04 30001 ~ 30003  (0x0000 ~ 0x0002) 

읽기 영역 0x04 32049 ~ 32053  (0x0800 ~ 0x0804 ) 

쓰기 영역 0x05 02049~ 02050  (0x0800 ~ 0x0801) 

위에 표기된 번지의 내용은 메모리 테이블에서 확인하세요. 

 

KM6080 활용 

  

 1. 32bit 카운터/주파수 2채널 입력 모듈입니다.  

 2. 알람 또는 일반출력을 위한 디지털 출력 2채널이 지원됩니다. 

 3. 32049(상위워드),32050(하위워드)는 0번채널의 카운터 또는 현재의 주파수를 나타냅니다.  

 4. 32051(상위워드),32052(하위워드)는 1번채널의 카운터 또는 현재의 주파수를 나타냅니다. 

 5. 32052는 게이트의 입력상태 입니다. 
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 6. 02049,02050는 디지털 출력의 비트제어 영역입니다. 

 7. 파워 리셋후 카운터/주파수는 정지 상태입니다. 카운터/주파수의 시작은 42049, 42050번지에서  

  설정해야 합니다. 

 8. 카운터/주파수의 입력조건은 위 KM6080 외부 연결도에서 S/W가 ON될때 카운트 UP되고 OFF 

  시에는 카운트하지 않습니다.  

 9. 게이트 Enable 모드에서는 게이트 입력상태가 게이트 조건과 같은 경우에만 카운팅하는 것을 의

  미합니다. 단 게이트의 입력 처리를 프로그램적으로 처리하기 때문에 게이트 Disable 조건에서  

  게이트 Enable 조건으로 변경된 시점으로부터 200us 이내에 발생하는 카운터 입력에 대해서는  

  보장하지 되지 않습니다.  

 10. 릴레이 입력등 채터링이 심한 계적인 신호 입력을 위해 디지털 필터 기능이 있습니다.  

  42055번지에서 디지털 필터 적용(1)으로 설정하고, 42056번지에서 필터 감도를 100us 단위로  

  6553.6ms 까지 설정이 가능합니다. 하지만 일반적으로 릴레이 정도의 채터링에는 약 9 즉  

  1ms 정도의 디지털 필터를 적용하면 충분합니다.  

  감도에서 100us의 의미는 100us 이상의 “1” 와 ”0”을 유지해야 한다는 의미입니다.  

  예를들어 감도를 0으로 설정하고 디지털 필터를 적용시키면 5KHz이상의 입력에 대해서는 카운

  트하지 못한다는 계산입니다. 즉 5KHz 이상의 입력에서는 디지털 필터를 비적용(0)으로 설정해

  야합니다. 감도0는 5KHz, 감도1는 2.5KHz …… 감도 9는 500Hz…… 

 11. 42057, 42061번지 값을 설정함으로서 디지털 출력을 알람 출력으로 사용할 수 있습니다. 

 12. 알람 적용(1)으로 설정되어 있고, 카운터가 알람 카운터보다 크다면 42060, 42064번지에 설정 

  되어 있는 값을 출력합니다.  
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Modbus RTU 프로토콜 

Modbus RTU는 UART (RS232, RS422/485)의 상용 프로토콜로 산업용 통신장비에 널리 사용되고 있습니다. 

간단하면서도 강력한 기능을 가지고 있는 것이 특징입니다.  

Modbus는 메모리 영역을 읽고쓰는 명령으로만 구성되었으며, 그 종류에는 간단히 1비트읽기, 1비트쓰기, 

워드단위로 읽기, 1워드쓰기, n워드 쓰기 등으로 구분되어집니다.  

일반적으로 Modbus 프로토콜을 지원하는 산업용 통신장비는 내부 메모리가 다음과 같이 구분되어져 있습

니다.  

 이름 설명 적용가능 함수 

 Discrete Input 읽기 가능한 비트 데이터 영역 0x02 

 Coils 읽기 쓰기가 가능한 비트 데이터 영역 0x01, 0x05, 0x0F 

 Input Registers 읽기 가능한 워드 데이터 영역 0x04 

 Holding Registers 읽기 쓰기가 가능한 워드 데이터 영역 0x03,0x06,0x10, 0x16,0x17,0x18

 

기산시스템의 통신모듈의 메모리 구성 

 이름 설명 적용가능 함수 

 Coils 쓰기 가능한 비트 데이터 영역 0x01, 0x05 

 Discrete Input 읽기 가능한 비트 데이터 영역 0x02 

 Input Registers 읽기 가능한 워드 데이터 영역 0x04 

 Holding Registers 읽기 쓰기가 가능한 워드 데이터 영역 0x03,0x06,0x10 

기산 시스템의 디지털 출력은 Coils의 영역과 Holding Register 영역에 중복되어있습니다. 단 Coils영역메

모리는 쓰기만 가능합니다. Coils영역의 상태를 확인하기위해서는 Holding Register영역을 참조해야합니다.  

Modbus RTU 함수 

1) 01 (0x01) Read Coils 

 출력 포트의 상태를 비트 단위로 읽습니다. 

명령: 

Function Code 1Byte 0x01 

Starting Address 2Bytes 0x0000 ~ 0xFFFF 

Quantity of Coils 2Bytes 1 to 2000 (0x07D0 ) 

응답 

Function Code 1Byte 0x01 

Byte Count 1Bytes N* 

Coil Status nBytes n=N or N+1 

 N* = Quantity of Outputs/8 계산식에서 나머지가 0이 아니면 N=N+1 

에러응답 

Error Code 1Byte 0x81 

Exception Code 1Bytes 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 
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   0x01 함수에서의 데이터 처리 및 Exception Code 발생 흐름도. 

 

 

 

2) 02 (0x02) Read Discrete Inputs 

 입력 포트의 입력 상태를 비트 단위로 읽습니다. 

명령: 

Function Code 1Byte 0x02 

Starting Address 2Bytes 0x0000 ~ 0xFFFF 

Quantity of Coils 2Bytes 1 to 2000 (0x07D0 ) 

응답 

Function Code 1Byte 0x02 

Byte Count 1Bytes N* 

Coil Status nBytes n=N or N+1 

 N* = Quantity of Inputs/8 계산식에서 나머지가 0이 아니면 N=N+1 

에러응답 

Error Code 1Byte 0x82 

Exception Code 1Bytes 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 
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  0x02 함수에서의 데이터 처리 및 Exception Code 발생 흐름도. 

 

 

3) 05 (0x05) Write Single Coil 

 비트 메모리의 ON/OFF 상태를 제어한다.  

 명령: 

Function Code 1Byte 0x05 

Output Address 2Bytes 0x0000 ~ 0xFFFF 

Output Value 2Bytes 0x0000 또는 0xFF00 

 

 응답 

Function Code 1Byte 0x05 

Output Address 2Bytes 0x0000 ~ 0xFFFF 

Output Value 2Bytes 0x0000 또는 0xFF00 

 

 에러응답 

Error Code 1Byte 0x85 

Exception Code 1Bytes 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 
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 0x05 함수에서의 데이터 처리 및 Exception Code 발생 흐름도. 

 

 

4) 04(0x04) Read Input Register 

 워드 입력 메모리 영역을 읽기위한 명령입니다. 예를 들어 아날로그 입력등을 읽기위해서는 0x04  함

수를 이용해야 합니다. Read Input Register 메모리 영역는 쓰기가 불가합니다. 간혹 프로토콜   테스트 

프로그램에서 Read Input Register영역에 쓰기를 시도하면 같은 번지의 Holding Register   영역에 데이터를 

쓰게 되므로 주의 하시기 바랍니다. 레지스터 최대 길이는 125워드 

  

 명령: 

Function Code 1Byte 0x04 

Starting Address 2Bytes 0x0000 ~ 0xFFFF 

Quantity of Input Registers 2Bytes 0x0001 또는 0x007D 

 

 응답 

Function Code 1Byte 0x04 

Byte Count 1Byte 2 * N(Quantity of Input Register)

Input Registers N * 2Bytes  
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 에러응답 

Error Code 1Byte 0x84 

Exception Code 1Bytes 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 

  

 0x04 함수에서의 데이터 처리 및 Exception Code 발생 흐름도. 

 

 

 

5) 03(0x03) Read Holding Registers 

 읽기 쓰기가능 워드 메모리 영역을 읽기위한 명령입니다. Read Hoding Register에 할당된 메모리는  

모듈의 설정( 모듈의 ID, 통신설정 등)과 출력을 위한 메모리입니다. 예를 들어 아날로그 출력 명령 상태, 

모듈의 통신설정상태 등을 얻기 위해서는 Read Holding Register를 접근해야 합니다.  

 레지스터 최대 길이는 125워드 

 

 명령: 

Function Code 1Byte 0x03 

Starting Address 2Bytes 0x0000 ~ 0xFFFF 

Quantity of Registers 2Bytes 0x0001 또는 0x007D 
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 응답 

Function Code 1Byte 0x03 

Byte Count 1Byte 2 * N(Quantity of Input Register)

Registers Value N * 2Bytes  

 

 에러응답 

Error Code 1Byte 0x83 

Exception Code 1Bytes 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 

 

 0x03 함수에서의 데이터 처리 및 Exception Code 발생 흐름도. 

 

6) 06(0x06) Write Single Register 

 Holding Register의 1워드에 대한 데이터 변경시 사용됩니다. 즉 디지털 출력을 워드 단위로 출력할

 때, 통신 ID등을 재설정할 때 활용되는 함수입니다.  

  

 명령: 

Function Code 1Byte 0x06 

Register Address 2Bytes 0x0000 ~ 0xFFFF 

Register Value 2Bytes 0x0000 ~ 0xFFFF  
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 응답 

Function Code 1Byte 0x06 

Register Address 2Bytes 0x0000 ~ 0xFFFF 

Register Value 2Bytes 0x0000 ~ 0xFFFF  

 

 에러응답 

Error Code 1Byte 0x86 

Exception Code 1Bytes 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 

 

 0x06 함수에서의 데이터 처리 및 Exception Code 발생 흐름도. 

 

 

7) 16(0x10) Write Multiple Register 

 Holding Register 메모리 영역을 동시에 여러 워드를 변경할 때 사용됩니다. 예를 들어 아날로그 출

 력 4채널을 동시에 변경할 때 유용한 함수입니다. 레지스터 최대 길이는 120워드 

 

 명령: 

Function Code 1Byte 0x06 

Starting Address 2Bytes 0x0000 ~ 0xFFFF 
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Quantity of Registers 2Bytes 0x0001 또는 0x0078 

Byte Count 1Byte 2 * N(Quantity of Registers) 

Register Value N * 2Bytes value 

 

 응답 

Function Code 1Byte 0x10 

Starting Address 2Bytes 0x0000 ~ 0xFFFF 

Quantity of Registers 2Bytes 0x0001 또는 0x0078 

 

 에러응답 

Error Code 1Byte 0x90 

Exception Code 1Bytes 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 

 

 0x10 함수에서의 데이터 처리 및 Exception Code 발생 흐름도. 
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통신모듈 메모리 테이블 

Holding Registers (읽기/쓰기) [적용 가능 Function Code 0x03,0x06]  

십진수 

주소 

16진수 

주소  

적용모델 설명 

0 0x0000 전모델 변경조건(0x0004=0x4321 Write Enable Mode) 

모듈의 ID (1~247)[초기값 = 1]  

변경시키면 바로 적용된다. 

1 0x0001 전모델 변경조건(0x0004=0x4321 Write Enable Mode) 

모듈의 통신속도[초기값 = 0x0006(9600,NoParity)]  

Parity None= 0x00, Odd=0x01,Even=0x02 

1200   = 0x03 

2400   = 0x04 

4800   = 0x05 

9600   = 0x06 

19200  = 0x07 

38400  = 0x08 

57600  = 0x09 

115200 = 0x0A 

예) 0x0106  9600,8Bit,1Stop,OddParity 

통신속도 설정후 리셋되어야 재설정됩니다. 

1. 전원 OFF->ON 

2. 40008번지의 자체리셋 플래그 SET(1) 

2 0x0002 전모델 Host Watchdog Enable(1)/Disable(0) [초기값 Disable(0)] 

Enable(1) 상태에서 0x0003번에 설정되어있는 주기동한 데이터라인

에 신호가 없다면 마스터에 문제가 발생했다 판단하고 모듈의 출력을 

설정되어있는 값으로 초기화합니다. 

3 0x0003 전모델 Host Watchdog Time [초기값 10sec=100, 단위 100ms] 

4 0x0004 전모델 쓰기가능 값(0x4321) 플래그  

(전원 입력시 쓰기불가 = 0x0000 상태) 

40001,40002,40008번지의 값을 변경하기 위해서는 우선 Write 

Enable(0x4321)값으로 변경 시켜야 합니다. v1.5 이상 

5 0x0005 전모델 Synchronized Sampling 플래그(Sampling=1) 

(Auto Clear Register, Modbus Broadcasting Command) 

입력모듈의 입력값을 Synch 번지에 저장합니다. 

6 0x0006 전모델 파워리셋 상태 플래그 (리셋발생 = 1)리셋상태를 평가하기위한 번지 

리셋상태를 감시하기위해서 전원인가후 0으로 설정합니다.  

7 0x0007 전모델 변경조건(0x0004=0x4321 Write Enable Mode) 

자체리셋 플래그 (리셋=1) 자체적으로 리셋해야할 필요성이 있을때 

사용합니다. 예) 통신속도 설정후 새로운 설정으로 운전하기위해. 
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공통영역 부가설명 

변경조건(0x0004=0x4321 Write Enable Mode) 이 표시되어있는 40001, 40002, 4008번지는 실수로  

변경될 겨우 심각한 오동작 상태가 발생가능 성이 있는 까닭에 평상시에는 Lock을 걸어 보호했습니다.  

위 번지를 수정하기 위해서는 우선 40005번지를 우선 Write Enable(0x4321) 상태로 변경 해야 합니다.  

Write Enable(1)값이 v1.5이후부터  Write Enable(0x4321)로 보완 했습니다. 

 

Holding Registers (읽기/쓰기) [적용 가능 Function Code 0x03,0x06,0x10] ( index 4xxxx) 

십진수 

주소 

16진수 

주소  

적용모델 설명 

304 0x0130 KM6013 0번 채널 현재 저항값 Pt100인 경우 10000=100.00옴 

Pt1000인 경우 10000=1000.0옴을 의미합니다.  

Pt100인 경우 100옴을 연결하고 10000라 표시되면 Offset값 설정

이 잘된 상태입니다.  

Pt100인 경우 1K옴을 연결하고 10000라 표시되면 Offset값 설정이 

잘된 상태입니다.   

305 0x0131 KM6013  

306 0x0132 KM6013 1번 채널 현재 저항값 Pt100인 경우 10000=100.00옴 

Pt1000인 경우 10000=1000.0옴을 의미합니다.  

Pt100인 경우 100옴을 연결하고 10000라 표시되면 Offset값 설정

이 잘된 상태입니다.  

Pt100인 경우 1K옴을 연결하고 10000라 표시되면 Offset값 설정이 

잘된 상태입니다. 

307 0x0133 KM6013  

308 0x0134 KM6013 0번채널의 RTD사양 Pt100=100, Pt1000=1000(십진수) 

1K Nickel RTD 891(십진수) 

309 0x0135 KM6013 1번채널의 RTD사양 Pt100=100, Pt1000=1000(십진수) 

1K Nickel RTD 891(십진수) 

310 0x0136 KM6013 0번채널의 RTD사양 Pt100=100, Pt1000=1000 (십진수) 

1K Nickel RTD 891(십진수) 

304번지의 값이 부착되어있는 저항값과 동일 하도록 Offset값을  

조정합니다. 예를 들어 100옴을 연결했는데 10300 이라고 표시된다

면 –300값으로 설정하면 됩니다. 

311 0x0138 KM6013 0번채널의 RTD사양 Pt100=100, Pt1000=1000 (십진수) 

1K Nickel RTD 891(십진수) 

304번지의 값이 부착되어있는 저항값과 동일 하도록 Offset값을  

조정합니다. 예를 들어 100옴을 연결했는데 10300 이라고 표시된다

면 –300값으로 설정하면 됩니다. 
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336 0x0150 KM6015 KM6015 입력 설정 (0x0000 ~ 0x0009) 초기값=0x0001 

0x0000 : +10V (0x0000=0V ~ 0xFFFF=+10V) 

0x0001 : +5V//+20mA (0x0000=0V,0mA ~ 0xFFFF=+5V,+20mA) 

0x0002 : +1V (0x0000=0V ~ 0xFFFF=+1.25V) 

0x0003 : +500mV (0x0000=0V ~ 0xFFFF=+625mV) 

0x0004 : +150mV (0x0000=0V ~ 0xFFFF=+156.25mV) 

0x0005 : +-10V (0x0000=-10V ~ 0x8000=0V ~ 0xFFFF=+10V) 

0x0006 : +-5V//+-20mA 

(0x0000=-5V ~ 0x8000=0V ~ 0xFFFF=+10V) 

0x0007 : +-1V  

(0x0000=-1.25V ~ 0x8000=0V ~ 0xFFFF=+1.25V) 

0x0008 : +-500mV 

(0x0000=-625mV ~ 0x8000=0mV ~ 0xFFFF=+625mV) 

0x0009 : +-150mV 

(0x0000=-156.25mV ~ 0x8000=0mV ~ 0xFFFF=+156.25mV) 

0x0004의 번지값이 0x4321인 상태에서만 변경가능합니다 v1.5이상

337 

~343 

0x0151 

~0x0157 

KM6015 모듈의 Offset 설정 변경 시 사용합니다.  

사용자는 이곳 메모리 변경 시 주의 하세요. 설정 값이 변경될 경우 

정상 동작하지 않을 수도 있습니다.  

0x0004의 번지값이 0x4321인 상태에서만 변경가능합니다 v1.5이상

    

528 0x0210 KM6021 0~20mA 전류출력 명령값  

0(0x0000)~20mA (20000,0x4E20) 

529 0x0211 KM6021 0~10V 전압출력 명령값 

0(0x0000) ~ 10V(10000, 0x02710) 

530 0x0212 KM6021 비상&초기 출력 전류 설정 [초기값 = 0mA] 

531 0x0213 KM6021 비상&초기 출력 전압 설정 [초기값 = 0V] 

532 0x0214 KM6021 전류출력 offset 조정값 초기(4000) 4.000*5 = 20.000 

0x0210번지의 값이 20000인데 19mA출력일 경우  

offset값을 증가 시킵니다..( <=4095) 

0x0210번지의 값이 20000인데 21mA출력일 경우  

offset값을 감소 시킵니다. 

533 0x0215 KM6021 전류출력 offset 조정값 초기(4000) 4.000*2.5 = 10.000 

0x0211번지의 값이 10000인데 9.5V출력일 경우 offset값을 증가시

킵니다.( <=4095) 

0x0211번지의 값이 10000인데 10.5V출력일 경우 offset값을 감소

시킵니다. 

534 0x0216 KM6021 전류,전압의 증감률을 조정합니다. (주기 100ms) 

설정값         전류          전압          
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0            즉시반영      즉시반영 (초기값) 

1          0.125mA/sec   0.0625V/sec 

2          0.250mA/sec   0.125V/sec 

3          0.500mA/sec   0.250V/sec 

4          1.000mA/sec   0.500V/sec 

5          2.000mA/sec   1.000V/sec 

6          4.000mA/sec   2.000V/sec 

7          8.000mA/sec   4.000V/sec 

8         16.000mA/sec   8.000V/sec 

9          32.000mA/sec   16.000V/sec 

10         64.000mA/sec   32.000V/sec 

11        128.000mA/sec   64.000V/sec 

560 0x0230 KM6023 0~20mA 전류출력 명령값 0(0x0000)~20mA (0x0FFF) CH_A 

561 0x0231 KM6023 0~20mA 전류출력 명령값 0(0x0000)~20mA (0x0FFF) CH_B 

562 0x0232 KM6023 0~20mA 전류출력 명령값 0(0x0000)~20mA (0x0FFF) CH_C 

563 0x0233 KM6023 0~20mA 전류출력 명령값 0(0x0000)~20mA (0x0FFF) CH_D 

564 0x0234 KM6023 비상&초기 출력 전류 설정 [초기값 = 0mA] CH_A 

565 0x0235 KM6023 비상&초기 출력 전류 설정 [초기값 = 0mA] CH_B 

566 0x0236 KM6023 비상&초기 출력 전류 설정 [초기값 = 0mA] CH_C 

567 0x0237 KM6023 비상&초기 출력 전류 설정 [초기값 = 0mA] CH_D 

568 0x0238 KM6023 전류,전압의 증감률을 조정합니다. (주기 100ms) 

설정값         전류   

0            즉시반영       

1          0.125mA/sec    

2          0.250mA/sec    

3          0.500mA/sec    

4          1.000mA/sec    

5          2.000mA/sec    

6          4.000mA/sec    

7          8.000mA/sec    

8         16.000mA/sec    

9          32.000mA/sec    

10         64.000mA/sec    

11        128.000mA/sec    

    

576 0x0240 KM6024 +-10V 전압출력 1채널 

0x0000   -10V 

0x0800     0V 

0x0FFF   +10V 
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577 0x0241 KM6024 +-10V 전압출력 2채널 

578 0x0242 KM6024 +-10V 전압출력 3채널 

579 0x0243 KM6024 +-10V 전압출력 4채널 

580 0x0244 KM6024 비상&초기 1채널 전압 출력 [초기값 0V] 

581 0x0245 KM6024 비상&초기 2채널 전압 출력 [초기값 0V] 

582 0x0246 KM6024 비상&초기 3채널 전압 출력 [초기값 0V] 

583 0x0247 KM6024 비상&초기 4채널 전압 출력 [초기값 0V] 

584 0x0248 KM6024 전압출력의 증감률 (주기 100ms) 

설정값         전압 

0            즉시반영   (초기값) 

1            0.125V/sec 

2            0.250V/sec 

3            0.500V/sec 

4            1.000V/sec 

5            2.000V/sec 

6            4.000V/sec 

7            8.000V/sec 

8           16.000V/sec 

9           32.000V/sec 

10          64.000V/sec 

11         128.000V/sec 

    

608 0x0260 KM6026 0V~+10V[or 5V]전압출력 0V[0x0000]~+10V[5V][0x0FFF] CH_A 

609 0x0261 KM6026 0V~+10V[or 5V]전압출력 0V[0x0000]~+10V[5V][0x0FFF] CH_B 

610 0x0262 KM6026 0V~+10V[or 5V]전압출력 0V[0x0000]~+10V[5V][0x0FFF] CH_C 

611 0x0263 KM6026 0V~+10V[or 5V]전압출력 0V[0x0000]~+10V[5V][0x0FFF] CH_D 

612 0x0264 KM6026 0V~+10V[or 5V]전압출력 0V[0x0000]~+10V[5V][0x0FFF] CH_E 

613 0x0265 KM6026 0V~+10V[or 5V]전압출력 0V[0x0000]~+10V[5V][0x0FFF] CH_F 

614 0x0266 KM6026 0V~+10V[or 5V]전압출력 0V[0x0000]~+10V[5V][0x0FFF] CH_G 

615 0x0267 KM6026 0V~+10V[or 5V]전압출력 0V[0x0000]~+10V[5V][0x0FFF] CH_H 

616 0x0268 KM6026 비상&초기 전압 출력 [초기값 0V] CH_A 

617 0x0269 KM6026 비상&초기 전압 출력 [초기값 0V] CH_B 

618 0x026A KM6026 비상&초기 전압 출력 [초기값 0V] CH_C 

619 0x026B KM6026 비상&초기 전압 출력 [초기값 0V] CH_D 

620 0x026C KM6026 비상&초기 전압 출력 [초기값 0V] CH_E 

621 0x026D KM6026 비상&초기 전압 출력 [초기값 0V] CH_F 

622 0x026E KM6026 비상&초기 전압 출력 [초기값 0V] CH_G 

623 0x026F KM6026 비상&초기 전압 출력 [초기값 0V] CH_H 
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1280 0x0500 KM6050 비절연 디지탈 출력 1~8채널 (Open Collector Output) 

ON(1)/ OFF(0) 

Bit 0 : 1번 채널 

Bit 1 : 2번 채널 

Bit 2 : 3번 채널 

Bit 3 : 4번 채널 

Bit 4 : 5번 채널 

Bit 5 : 6번 채널 

Bit 6 : 7번 채널 

Bit 7 : 8번 채널 

1281 0x0501 KM6050 비상&초기 디지탈 출력 1~8채널 [초기값 0x0000] 

    

1376 0x0560 KM6056 절연형 디지탈 출력 1~15채널 (Open Collector Output) 

ON(1)/ OFF(0) 

Bit 0 : 1번 채널 

Bit 1 : 2번 채널 

Bit 2 : 3번 채널 

Bit 3 : 4번 채널 

Bit 4 : 5번 채널 

Bit 5 : 6번 채널 

Bit 6 : 7번 채널 

Bit 7 : 8번 채널 

Bit 8 : 9번 채널 

Bit 9 : 10번 채널 

Bit 10 : 11번 채널 

Bit 11 : 12번 채널 

Bit 12 : 13번 채널 

Bit 13 : 14번 채널 

Bit 14 : 15번 채널 

1377 0x0561 KM6056 비상&초기 디지탈 출력 1~15채널 [초기값 0x0000] 

    

1536 0x0600 KM6060 릴레이 출력 1~4채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 

Bit 0 : 1번 릴레이 출력 1A접점 

Bit 1 : 2번 릴레이 출력 1A접점 

Bit 2 : 3번 릴레이 출력 1C접점 

Bit 3 : 4번 릴레이 출력 1C접점 

1537 0x0601 KM6060 비상&초기 릴레이 출력 1~4채널 [초기값 0x0000] 

    

1584 0x0630 KM6063 릴레이 출력 1~8채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 
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Bit 0 : 1번 릴레이 출력 1A접점 

Bit 1 : 2번 릴레이 출력 1A접점 

Bit 2 : 3번 릴레이 출력 1A접점 

Bit 3 : 4번 릴레이 출력 1A접점 

Bit 4 : 5번 릴레이 출력 1A접점 

Bit 5 : 6번 릴레이 출력 1A접점 

Bit 6 : 7번 릴레이 출력 1A접점 

Bit 7 : 8번 릴레이 출력 1A접점 

1585 0x0631 KM6063 비상&초기 릴레이 출력 1~8채널 [초기값 0x0000] 

    

1792 0x0700 KM6070 디지탈 출력 1~4채널 

Bit 0 : 1번 채널 출력 

Bit 1 : 2번 채널 출력 

Bit 2 : 3번 채널 출력 

Bit 3 : 4번 채널 출력 

1793 0x0701 KM6070 비상&초기 디지탈 출력 1~4채널 [초기값 0x0000] 

    

1840 0x0730 KM6073 AC SSR 출력 1~8채널 [ SSR ON(1)/ OFF(0) ] 

Bit 0 : 1번 SSR 출력  

Bit 1 : 2번 SSR 출력  

Bit 2 : 3번 SSR 출력  

Bit 3 : 4번 SSR 출력  

Bit 4 : 5번 SSR 출력  

Bit 5 : 6번 SSR 출력  

Bit 6 : 7번 SSR 출력  

Bit 7 : 8번 SSR 출력  

1841 0x0731 KM6073 비상&초기 AC SSR 출력 1~8채널 [ SSR ON(1)/ OFF(0) ] 

[초기값 0x0000] 

    

    

2048 0x0800 KM6080 0채널 카운터 시작(1)/정지(0) 설정  (초기값 0) 

2049 0x0801 KM6080 1채널 카운터 시작(1)/정지(0) 설정  (초기값 0) 

2050 0x0802 KM6080 카운터 클리어 명령(1) 

Bit 0 : 0번 카운터 클리어 

Bit 1 : 1번 카운터 클리어 

2051 0x0803 KM6080 디지털 출력 

Bit 0 : 0번 출력 ON(1)/OFF(0) 

Bit 1 : 1번 출력 ON(1)/OFF(0) 

2052 0x0804 KM6080 운전모드선택 카운터(1)/주파수(0)  (초기값 1) 
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2053 0x0805 KM6080 게이트 모드 (카운터 운전모드에서만 적용됨)   초기값 (0x0000) 

bit1는 게이트 사용여부 설정  사용(1)/사용않음(0) 

bit0는 게이트 레벨설정 High(1)/Low(0) 

 

설명) 0x0003으로 설정되있다면 게이트의 입력이 1인경우에 카운터

가 실행됩니다. 

0x0002로 설정되었다면 게이트 입력이 0인경우에만 카운터가 실해 

설정값  

0x0000   게이트 입력조건 사용하지 않음 

0x0001   게이트 입력조건 사용하지 않음 

0x0002   게이트 입력이 0인경우 카운팅합니다. 

0x0003   게이트 입력이 1인경우 카운팅합니다. 

2054 0x0806 KM6080 디지털 필터 적용(1)/비적용(0) 설정  (초기값 0) 

디지털 필터의 적용는 ON/OFF시 채터링이 발생되는 릴레이와 같은 

기계적인 입력이 있을시 적용해야합니다. 

2055 0x0807 KM6080 디지털 필터의 감도 설정  (초기값 10) 

신호 주기 (100us ~ ) 100us단위로 설정가능합니다. 

2056 0x0808 KM6080 0채널의 알람 적용(1)/비적용(0) (초기값 0) 

2057 0x0809 KM6080 0채널의 알람 적용 카운터 상위워드  (초기값 0xFFFF) 

설정값 보다 카운터값이 크면 알람출력 설정값을 

디지털 출력 0으로 출력합니다. 

2058 0x080A KM6080 0채널의 알람 적용 카운터 하위워드 (초기값 0xFFFF) 

2059 0x080B KM6080 0채널 알람/초기값/비상 출력값 ON(1)/OFF(0) (초기값 0) 

2060 0x080C KM6080 1채널의 알람 적용(1)/비적용(0)  (초기값 0) 

2061 0x080D KM6080 1채널의 알람 적용 카운터 상위워드  (초기값 0xFFFF) 

2062 0x080E KM6080 1채널의 알람 적용 카운터 하위워드  (초기값 0xFFFF) 

2063 0x080F KM6080 1채널 알람/초기값/비상 출력값 ON(1)/OFF(0) (초기값 0) 
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Holding Registers의 추가적인 메모리 테이블 ( index 4xxxx) 

십진수 

주소 

16진수 

주소  

적용모델 설명 

4704 0x1260 KM6026 전압출력의 증감률 (주기 100ms) 

설정값         전압 

0            즉시반영   (초기값) 

1            0.125V/sec 

2            0.250V/sec 

3            0.500V/sec 

4            1.000V/sec 

5            2.000V/sec 

6            4.000V/sec 

7            8.000V/sec 

8           16.000V/sec 

9           32.000V/sec 

10          64.000V/sec 

11         128.000V/sec 

    

 

 

 

Input Registers (읽기) [적용 가능 Function Code 0x04]  ( index 3xxxx) 

십진수 

주소 

16진수 

주소  

적용모델 설명 

0 0x0000 전 모델 모델명 (예 KC6050 = 0x0500, KC6021=0x0210) 

1 0x0001 전 모델 KiSAN SYSTEM 고유번호 “KS” = 0x4B53 

2 0x0002 전 모델 모듈의 버전 1.0 = 0x0010 

    

304 0x0130 KM6013 0번 채널의 RTD입력 값  2의보수 표현 [signed int] 

16진수    10진수          온도 

0x0000 : +0000  ===>   +000.0 ‘C 

0x0001 : +0001  ===>   +000.1 ‘C 

0x0002 : +0002  ===>   +000.2 ‘C 

... 

0x270F : +9999  ===>  +999.9’C [센서 오픈상태] 

0xD8F1 : -9999  ===>  -999.9’C [센서 쇼트상태] 

...... 

0xFC18 : -1000  ===>   -100.0 ‘C 

... 
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0xFFFF : -1   ===>  -0.1’C 

305 0x0131 KM6013 1번 채널의 RTD입력 값  2의보수 표현 [signed int] 

306~ 

314 

0x0132~ 

0x013A 

KM6013 참조용 어드레스 [Offset, Span 설정 값] 

    

    

336 0x0150 KM6015 KM6015 입력값 0번 채널 (0x0000 ~ 0xFFFF) 

0x0000 : +10V (0x0000=0V ~ 0xFFFF=+10V) 

0x0001 : +5V//+20mA (0x0000=0V,0mA ~ 0xFFFF=+5V,+20mA) 

0x0002 : +1V (0x0000=0V ~ 0xFFFF=+1.25V) 

0x0003 : +500mV (0x0000=0V ~ 0xFFFF=+625mV) 

0x0004 : +150mV (0x0000=0V ~ 0xFFFF=+156.25mV) 

0x0005 : +-10V (0x0000=-10V ~ 0x8000=0V ~ 0xFFFF=+10V) 

0x0006 : +-5V//+-20mA 

(0x0000=-5V,-20mA ~ 0x8000=0V,0mA ~ 0xFFFF=+5V,+20mA) 

0x0007 : +-1V  

(0x0000=-1.25V ~ 0x8000=0V ~ 0xFFFF=+1.25V) 

0x0008 : +-500mV 

(0x0000=-625mV ~ 0x8000=0mV ~ 0xFFFF=+625mV) 

0x0009 : +-150mV 

(0x0000=-156.25mV ~ 0x8000=0mV ~ 0xFFFF=+156.25mV) 

337 0x0151 KM6015 KM6015 입력값 1번 채널 (0x0000 ~ 0xFFFF) 

338 0x0152 KM6015 KM6015 입력값 2번 채널 (0x0000 ~ 0xFFFF) 

339 0x0153 KM6015 KM6015 입력값 3번 채널 (0x0000 ~ 0xFFFF) 

340 0x0154 KM6015 KM6015 입력값 4번 채널 (0x0000 ~ 0xFFFF) 

341 0x0155 KM6015 KM6015 입력값 5번 채널 (0x0000 ~ 0xFFFF) 

342 0x0156 KM6015 KM6015 입력값 6번 채널 (0x0000 ~ 0xFFFF) 

343 0x0157 KM6015 KM6015 입력값 7번 채널 (0x0000 ~ 0xFFFF) 

    

528 0x0210 KM6021 전류 출력 값 

529 0x0211 KM6021 전압 출력 값  

    

560 0x0230 KM6023 전류 출력 값 CH_A 

561 0x0231 KM6023 전류 출력 값 CH_B 

562 0x0232 KM6023 전류 출력 값 CH_C 

563 0x0233 KM6023 전류 출력 값 CH_D 

    

576 0x0240 KM6024 1채널 출력 전압 

577 0x0241 KM6024 2채널 출력 전압 
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578 0x0242 KM6024 3채널 출력 전압 

579 0x0243 KM6024 4채널 출력 전압 

580 0x0244 KM6024 비절연 디지털 입력 1~ 7채널 

High|Open(1)/  Low|Short(0) 

Bit 0 : 1번 채널 

Bit 1 : 2번 채널 

Bit 2 : 3번 채널 

Bit 3 : 4번 채널 

Bit 4 : 5번 채널 

Bit 5 : 6번채널 

Bit 6 : 7번채널 

    

608 0x0260 KM6026 전압 출력 값 CH_A 

609 0x0261 KM6026 전압 출력 값 CH_B 

610 0x0262 KM6026 전압 출력 값 CH_C 

611 0x0263 KM6026 전압 출력 값 CH_D 

612 0x0264 KM6026 전압 출력 값 CH_E 

613 0x0265 KM6026 전압 출력 값 CH_F 

614 0x0266 KM6026 전압 출력 값 CH_G 

615 0x0267 KM6026 전압 출력 값 CH_H 

    

1280 0x0500 KM6050 비절연 디지탈 입력 1~7채널  

High|Open(1)/  Low|Short(0) 

Bit 0 : 1번채널 

Bit 1 : 2번채널 

Bit 2 : 3번채널 

Bit 3 : 4번채널 

Bit 4 : 5번채널 

Bit 5 : 6번채널 

Bit 6 : 7번채널 

    

1312 0x0520 KM6052 절연형 디지탈 입력 1~8채널 

High(1)/ Low(0) 

Bit 0 : 1번채널 

Bit 1 : 2번채널 

Bit 2 : 3번채널 

Bit 3 : 4번채널 

Bit 4 : 5번채널 

Bit 5 : 6번채널 
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Bit 6 : 7번채널 

Bit 7 : 8번채널 

    

1328 0x0530 KM6053 비절연 디지탈 입력 1~16채널 

High|Open(1)/  Low|Short(0) 

Bit 0 : 1번채널 

Bit 1 : 2번채널 

Bit 2 : 3번채널 

Bit 3 : 4번채널 

Bit 4 : 5번채널 

Bit 5 : 6번채널 

Bit 6 : 7번채널 

Bit 7 : 8번채널 

Bit 8 : 9번채널 

Bit 9 : 10번채널 

Bit 10 : 11번채널 

Bit 11 : 12번채널 

Bit 12 : 13번채널 

Bit 13 : 14번채널 

Bit 14 : 15번채널 

Bit 15 : 16번채널 

    

1536 0x0600 KM6060 디지탈 입력 1~4채널 

High(1)/ Low(0) 

Bit 0 : 1번채널 

Bit 1 : 2번채널 

Bit 2 : 3번채널 

Bit 3 : 4번채널 

    

1792 0x0700 KM6070 디지탈 입력 1~4채널 

High(1)/ Low(0) 

Bit 0 : 1번채널 

Bit 1 : 2번채널 

Bit 2 : 3번채널 

Bit 3 : 4번채널 

    

2048 0x0800 KM6080 카운터/주파수 입력 1채널 상위 워드 

2049 0x0801 KM6080 카운터/주파수 입력 1채널 하위 워드 

2050 0x0802 KM6080 카운터/주파수 입력 2채널 상위 워드 
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2051 0x0803 KM6080 카운터/주파수 입력 2채널 하위 워드 

2052 0x0804 KM6080 게이트 입력상태 High(1)/Low(0) 

Bit 0 : 0번채널 상태 

Bit 1 : 1번채널 상태 
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Input Registers의 추가적인 메모리 테이블 ( index 3xxxx) 

십진수 

주소 

16진수 

주소  

적용모델 설명 

4672 0x1240 KM6024 (Synch 입력) 

비절연 디지탈 입력 1~7채널  

High|Open(1)/  Low|Short(0) 

Bit 0 : 1번채널 

Bit 1 : 2번채널 

Bit 2 : 3번채널 

Bit 3 : 4번채널 

Bit 4 : 5번채널 

Bit 5 : 6번채널 

Bit 6 : 7번채널 

    

5376 0x1500 KM6050 (Synch 입력) 

비절연 디지탈 입력 1~7채널  

High|Open(1)/  Low|Short(0) 

Bit 0 : 1번채널 

Bit 1 : 2번채널 

Bit 2 : 3번채널 

Bit 3 : 4번채널 

Bit 4 : 5번채널 

Bit 5 : 6번채널 

Bit 6 : 7번채널 

    

5408 0x1520 KM6052 (Synch 입력) 

절연형 디지탈 입력 1~8채널 

High(1)/ Low(0) 

Bit 0 : 1번채널 

Bit 1 : 2번채널 

Bit 2 : 3번채널 

Bit 3 : 4번채널 

Bit 4 : 5번채널 

Bit 5 : 6번채널 

Bit 6 : 7번채널 

Bit 7 : 8번채널 

    

5424 0x1530 KM6053 (Synch 입력) 

비절연 디지탈 입력 1~16채널 
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High|Open(1)/  Low|Short(0) 

Bit 0 : 1번채널 

Bit 1 : 2번채널 

Bit 2 : 3번채널 

Bit 3 : 4번채널 

Bit 4 : 5번채널 

Bit 5 : 6번채널 

Bit 6 : 7번채널 

Bit 7 : 8번채널 

Bit 8 : 9번채널 

Bit 9 : 10번채널 

Bit 10 : 11번채널 

Bit 11 : 12번채널 

Bit 12 : 13번채널 

Bit 13 : 14번채널 

Bit 14 : 15번채널 

Bit 15 : 16번채널 

    

5632 0x1600 KM6060 (Synch 입력) 

디지탈 입력 1~4채널 

High(1)/ Low(0) 

Bit 0 : 1번채널 

Bit 1 : 2번채널 

Bit 2 : 3번채널 

Bit 3 : 4번채널 

    

5888 0x1700 KM6070 (Synch 입력) 

디지탈 입력 1~4채널 

High(1)/ Low(0) 

Bit 0 : 1번채널 

Bit 1 : 2번채널 

Bit 2 : 3번채널 

Bit 3 : 4번채널 
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Coils (읽기/쓰기) [적용 가능 Function Code 0x01, 0x05] ( index 0xxxx) 

십진수 

주소 

16진수 

주소  

적용모델 설명 

1280 0x0500 KM6050 비절연 디지탈 출력 1채널 

1281 0x0501 KM6050 비절연 디지탈 출력 2채널 

1282 0x0502 KM6050 비절연 디지탈 출력 3채널 

1283 0x0503 KM6050 비절연 디지탈 출력 4채널 

1284 0x0504 KM6050 비절연 디지탈 출력 5채널 

1285 0x0505 KM6050 비절연 디지탈 출력 6채널 

1286 0x0506 KM6050 비절연 디지탈 출력 7채널 

1287 0x0507 KM6050 비절연 디지탈 출력 8채널 

    

1376 0x0560 KM6056 절연형 디지탈 출력 1채널 

1377 0x0561 KM6056 절연형 디지탈 출력 2채널 

1378 0x0562 KM6056 절연형 디지탈 출력 3채널 

1379 0x0563 KM6056 절연형 디지탈 출력 4채널 

1380 0x0564 KM6056 절연형 디지탈 출력 5채널 

1381 0x0565 KM6056 절연형 디지탈 출력 6채널 

1382 0x0566 KM6056 절연형 디지탈 출력 7채널 

1384 0x0567 KM6056 절연형 디지탈 출력 8채널 

1384 0x0568 KM6056 절연형 디지탈 출력 9채널 

1385 0x0569 KM6056 절연형 디지탈 출력 10채널 

1386 0x056A KM6056 절연형 디지탈 출력 11채널 

1387 0x056B KM6056 절연형 디지탈 출력 12채널 

1388 0x056C KM6056 절연형 디지탈 출력 13채널 

1389 0x056D KM6056 절연형 디지탈 출력 14채널 

1390 0x056E KM6056 절연형 디지탈 출력 15채널 

    

1536 0x0600 KM6060 릴레이 출력 1채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 

1537 0x0601 KM6060 릴레이 출력 2채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 

1538 0x0602 KM6060 릴레이 출력 3채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 

1539 0x0603 KM6060 릴레이 출력 4채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 

    

1584 0x0630 KM6063 릴레이 출력 1채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 

1585 0x0631 KM6063 릴레이 출력 2채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 

1586 0x0632 KM6063 릴레이 출력 3채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 

1587 0x0633 KM6063 릴레이 출력 4채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 

1588 0x0634 KM6063 릴레이 출력 5채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 

1589 0x0635 KM6063 릴레이 출력 6채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 



------------------------------------------------통신형 모듈 사용설명서-ModbusRTU 

-----------------------------------------------------------------기산시스템 76

1590 0x0636 KM6063 릴레이 출력 7채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 

1591 0x0637 KM6063 릴레이 출력 8채널 [ 릴레이 ON(1)/ OFF(0) ] 

    

1792 0x0700 KM6070 디지탈 출력 1채널 

1793 0x0701 KM6070 디지탈 출력 2채널 

1795 0x0702 KM6070 디지탈 출력 3채널 

1795 0x0703 KM6070 디지탈 출력 4채널 

    

1840 0x0730 KM6073 AC SSR 출력 1채널 [ SSR ON(1)/ OFF(0) ] 

1841 0x0731 KM6073 AC SSR 출력 2채널 [ SSR ON(1)/ OFF(0) ] 

1842 0x0732 KM6073 AC SSR 출력 3채널 [ SSR ON(1)/ OFF(0) ] 

1843 0x0733 KM6073 AC SSR 출력 4채널 [ SSR ON(1)/ OFF(0) ] 

1844 0x0734 KM6073 AC SSR 출력 5채널 [ SSR ON(1)/ OFF(0) ] 

1845 0x0735 KM6073 AC SSR 출력 6채널 [ SSR ON(1)/ OFF(0) ] 

1846 0x0736 KM6073 AC SSR 출력 7채널 [ SSR ON(1)/ OFF(0) ] 

1847 0x0737 KM6073 AC SSR 출력 8채널 [ SSR ON(1)/ OFF(0) ] 

    

2048 0x0800 KM6080 0번 채널 디지털 출력 ON(1)/ OFF(0) 

2049 0x0801 KM6080 1번 채널 디지털 출력 ON(1)/ OFF(0) 
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Read Discrete Inputs (읽기) [적용 가능 Function Code 0x02] ( index 1xxxx) 

십진수 

주소 

16진수 

주소  

적용모델 설명 

0576 0x0240 KM6024 비절연 디지탈 입력 1채널 

0577 0x0241 KM6024 비절연 디지탈 입력 2채널 

0578 0x0242 KM6024 비절연 디지탈 입력 3채널 

0579 0x0243 KM6024 비절연 디지탈 입력 4채널 

0580 0x0244 KM6024 비절연 디지탈 입력 5채널 

0581 0x0245 KM6024 비절연 디지탈 입력 6채널 

0582 0x0246 KM6024 비절연 디지탈 입력 7채널 

    

1280 0x0500 KM6050 비절연 디지탈 입력 1채널 

1281 0x0501 KM6050 비절연 디지탈 입력 2채널 

1282 0x0502 KM6050 비절연 디지탈 입력 3채널 

1283 0x0503 KM6050 비절연 디지탈 입력 4채널 

1284 0x0504 KM6050 비절연 디지탈 입력 5채널 

1285 0x0505 KM6050 비절연 디지탈 입력 6채널 

1286 0x0506 KM6050 비절연 디지탈 입력 7채널 

    

1312 0x0520 KM6052 절연 디지탈 입력 1채널 

1313 0x0521 KM6052 절연 디지탈 입력 2채널 

1314 0x0522 KM6052 절연 디지탈 입력 3채널 

1315 0x0523 KM6052 절연 디지탈 입력 4채널 

1316 0x0524 KM6052 절연 디지탈 입력 5채널 

1317 0x0525 KM6052 절연 디지탈 입력 6채널 

1318 0x0526 KM6052 절연 디지탈 입력 7채널 

1319 0x0527 KM6052 절연 디지탈 입력 8채널 

    

1328 0x0530 KM6053 비절연 디지털 입력 1채널 

1329 0x0531 KM6053 비절연 디지털 입력 2채널 

1330 0x0532 KM6053 비절연 디지털 입력 3채널 

1331 0x0533 KM6053 비절연 디지털 입력 4채널 

1332 0x0534 KM6053 비절연 디지털 입력 5채널 

1333 0x0535 KM6053 비절연 디지털 입력 6채널 

1334 0x0536 KM6053 비절연 디지털 입력 7채널 

1335 0x0537 KM6053 비절연 디지털 입력 8채널 

1336 0x0538 KM6053 비절연 디지털 입력 9채널 

1337 0x0539 KM6053 비절연 디지털 입력 10채널 

1338 0x053A KM6053 비절연 디지털 입력 11채널 
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1339 0x053B KM6053 비절연 디지털 입력 12채널 

1340 0x053C KM6053 비절연 디지털 입력 13채널 

1341 0x053D KM6053 비절연 디지털 입력 14채널 

1342 0x053E KM6053 비절연 디지털 입력 15채널 

1343 0x053F KM6053 비절연 디지털 입력 16채널 

    

1536 0x0600 KM6060 절연형 디지털 입력 1채널 

1537 0x0601 KM6060 절연형 디지털 입력 2채널 

1538 0x0602 KM6060 절연형 디지털 입력 3채널 

1539 0x0603 KM6060 절연형 디지탈 입력 4채널 

    

1792 0x0700 KM6070 절연형 디지털 입력 1채널 

1793 0x0701 KM6070 절연형 디지털 입력 2채널 

1794 0x0702 KM6070 절연형 디지털 입력 3채널 

1795 0x0703 KM6070 절연형 디지탈 입력 4채널 

    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ver1.1 [2007.02.20]  KM6015 추가 

ver1.2 [2007.05.25]  Function 0x01, 0x02 추가  

ver1.4 [2008.03.02]  KM6023, KM6026 아날로그 출력 추가 , Modbus Poll v4.2.2 기준으로 설명 

ver1.5 [2008.12.05]  KM6013 RTD 입력모듈 추가 KM6017, KM6018 삭제 

ver1.7 [2009.11.02]  KM6013 RTD 설정방법 변경 

ver1.8 [2011.09.01]  설정프로그램 KM2 적용을 위한 아날로그 Offset설정방법 변경 
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